MST v3.15

Przeznaczenie

Wymagania sprzetowe

Oprogramowanie narzedziowe

mjkolab®

BACNetID  Name 4 Model Firmware  Software  Flash memory Serial number  Progress

BLC-2308 - 167335 BLC-2308 R162 s170 Default 167335
BLC-2308 - 169062 BLC-2308 R162 sS170 Default 169062
BLC-2308 - 162064 BLC-2308 R1&6.2 s17.0 Default 162064

BLC-2308 - 169108 BLC-230B R162 5170 Default 163108
I N =T =N B
BLC-2308 - 169137 BLC-2308 R162 s170 Default 169137
BLC-2308 - 169149 BLC-2308 R162 5170 Default 169149
BLC-24BA - 172310 BLC-24BA R16.2 5151 Default 172310
BLC-24BA - 172311 BLC-24BA R162 5151 Default 7231
BLC-24BA - 172325 BLC-24BA R162 5151 Default 172325
BLC-24BL - 173047 BLC-24BL R1.6.0 5140 Default 173047
BLC-24BL - 173048 BLC-24BL R160 5140 Default 173048
BLC-24BL - 173050 BLC-24BL R160 5140 Default 173050
BLC-24BL - 173051 BLC-24BL R160 5140 Default 173051
BLC-24BL - 173052 BLC-24BL R160 5140 Default 173052
173053 BLC-24BL - 173053 BLC-24BL R1.6.0 5140 Default 173053
173055 BLC-24BL - 173055 BLC-24BL R160 5140 Default 173055

-

Number of devices: 20 Selectec: 1 Devices range: 0 - 4194302

Oprogramowanie Miko Service Tool (MST) stuzy do konfiguracji sterownikéw BLC.

Jest ono niezbedne jedynie do kilku, nieustandaryzowanych w protokole BACnet® czynnosci:
1. Aktualizacja oprogramowania wewnetrznego sterownika

2. Zatozenie/usuniecie subskrypcji zmian w obiektach innych sterownikéw (COV A)

3. Definiowanie prostych zaleznosci wejs¢/wyj$¢ (obiekt program)

Jezeli nie zamierzasz tego robic¢, np. wykorzystujesz sterownik jedynie jako prosty modut
wej$é/wyjs¢, to oprogramowanie MST moze nie by¢ Ci potrzebne.

Pozostate zadania, takie jak: zaktadanie/usuwanie obiektow, edycja nazw i opisdw, subskrypcja
zmian na sterownikach BLC, definiowanie alarmoéw, zapisywanie i odtwarzanie z pliku kopii kon-
figuracji, oparte sg na standardowych ustugach protokotu BACnet. Mozna je wykonac¢ za pomocga
kazdej stacji roboczej BACnet (profil AWS lub OWS).

Komputer z systemem operacyjnym Windows® 10
Procesor 2 GHz lub szybszy

Co najmniej 4 GB pamieci RAM

Rozdzielczos¢ ekranu 1024x768 lub wieksza

Karta sieciowa Ethernet, Wifi lub port COM RS-485
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UWAGI

BACnet® jest zastrzezonym znakiem towarowym American Society of Heating, Refrigerating and Air-Conditioning Engineers,
stosowanym do oznaczania miedzynarodowego standardu opisanego w normie: PN-EN-ISO-16484-5 Systemy automatyzacji
i sterowania budynkow (BACS) - Czes¢ 5: Protokdt wymiany danych. Wyrazenia nawigzujgce bezposrednio do terminéw zdefinio-
wanych w tej normie wyrdzniono kursywgq.

Opisane w dokumentacji parametry techniczne mogg ulec zmianie bez wczesniejszego powiadomienia.
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CONNECTION - POLACZENIE Z SIECIA BACnet

Wybdr interfejsu

Potaczenie UDP/IP

Potaczenie MS/TP

Connect

Disconnect

Rozpoczynajac prace, nalezy wybrac interfejs komunikacyjny, przez ktory program MST pota-
czy sie z siecig BACnet. Do wyboru jest lista portéw COM i adresow IP, dostepnych na kompu-
terze podczas otwarcia programu.

Nalezy zwrdci¢ uwage, ze na jednym adresie IP moze dziatac tylko jedna ustuga BACnet UDP/
IP. Gdy jakis adres jest juz zajety, mozna dodac do karty sieciowej kolejny i wykorzystaé go dla
potrzeb MST. Domysinym portem IP jest 47808 (BACO). Mozna go dowolnie zmienic.

Potaczenie przez port COM jest przeznaczone dla standardu EIA-485. Program wspédtpracuje z
wiekszos$cig uniwersalnych konwerteréw USB/RS-485. Domyslinie ustawiona jest predko$é
76800 bit/s i MAC address=0, MAX master=127. Mozna wybra¢ dowolne, dopuszczalne przez
standard parametry.

Aktywuje zaznaczone na liscie potaczenie. Jezeli préoba zakoniczy sie sukcesem, to zmienia ono
status na ,,Connected”. W razie niepowodzenia, status pofaczenia zmienia sie na ,,Connection
failed”.

Dezaktywuje aktywne potgczenie, co powoduje wyczyszczenie listy sterownikow i umozliwia
nawigzanie innego potgczenia.
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NAVIGATOR - WYSZUKIWANIE STEROWNIKOW

Wyszukiwanie
sterownikéw BLC

Wybdr sterownika
do edycji programéw

Wink

Time synchro.

Save to flash

Requery

Find

Refind

Po nawigzaniu potgczenia z siecig, rozpoczyna sie automatyczne wyszukiwanie
wszystkich sterownikéw BLC. Znalezione urzadzenia pojawiajg sie kolejno na liscie.
Nastepnie mozna posortowac je wedtug jednej z kolumn.

Po zaznaczeniu pojedynczego sterownika, jego ID wyswietla sie nad listg oraz akty-
wowane sg przyciski edycji jego programéw Smart Binding i Smart Switching.

Zapala na 5 sekund wszystkie diody led w wybranych na liscie sterownikach. Funkcja
utatwia identyfikacje urzadzen. Dziata z oprogramowaniem R1.6.0 lub nowszym.

Wysyta rozgtoszeniowo komende synchronizacji czasu z komputerem. Funkcje mozna
uzy¢, gdy czas w sieci nie jest synchronizowany innymi mechanizmami.

Inicjuje w wybranych sterownikach zapis konfiguracji do pamieci nieulotnej. Jest to
odpowiednik wyboru opcji Save w obiekcie MV102. Konfiguracja niezapisana, zosta-
nie po resecie utracona. Aby konfiguracja zostata zapisana z biezgcy datg, czas ste-
rownikéw musi by¢ zsynchronizowany.

Odpytuje wszystkie sterowniki z listy o aktualne wtasciwosci.

Szuka w sieci nowych sterownikow i dotgcza je na koniec listy.

Czysci liste i ponownie wyszukuje wszystkie sterowniki BLC. Poprzez pola From/To
mozna ograniczy¢ zakres poszukiwanych BACnetID.
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UPGRADE - AKTUALIZACJA OPROGRAMOWANIA STEROWNIKOW

Lista kontrolna

Czas aktualizacji

Pobieranie
najnowszych wersji

Numeracja
oprogramowania

Zachowanie
konfiguracji

Wink

Choose file

Load

Cancel

. Upewnij sig, ze istnieje plik z kopig zapasowa aktualnej konfiguracji.

. Upewnij sig, ze konfiguracja jest zapisana w pamieci nieulotne;j.

. Wybierz plik oprogramowania sprzetowego *.fblc .

. Zaznacz na liscie sterowniki przeznaczone do aktualizacji.

. Rozpocznij tadowanie przyciskiem ”“Load” i nie opuszczaj okna aktualizacji.

. Postep operacji dla kolejnych sterownikéow jest w kolumnie ”Progress”

. Po pierwszej probie zaktualizowania wszystkich sterownikéw, program podejmie kolejne

proby, dla tych ktérych aktualizacja sie nie powiodta.

8. Po zakonczeniu, odswiez wtasciwosci przyciskiem "Requery” i sprawdz, czy wszystkie ste-
rowniki maja oczekiwang wersje oprogramowania.

9. Po zakonczeniu mozna przejrze¢ log wykonanych operacji.

10.Zaleca sig, zeby po zakonczeniu pracy zapisa¢ konfiguracje do pamieci nieulotne;.

NO U bs WN R

Sterowniki sg aktualizowane wedtug ich kolejnosci ich na liscie. Aktualizacja jednego zajmuje
okoto 2 minuty. Szybkos¢ i powodzenie operacji zalezy od strat sygnatu i ruchu na sieci. Funk-
cja moze by¢ przerwana przez operacje o wyzszym priorytecie. Czestg przyczyng niepowodze-
nia aktualizacji jest niewtasciwa adresacja. Zasady adresacji opisane sg w sekcji MS/TP ne-
twork.

Link do najnowszych wersji oprogramowania sprzetowego i programu MST:
Aktualne wersje oprogramowania BLC

Zgodnie ze standardem BACnet, plik z oprogramowaniem sprzetowym sterownika sktada sie
z dwéch osobno numerowanych sktadnikow:

Firmware (R...) — czes$¢ zwigzana z BACnet, wspdlna dla réznych modeli

Software (S...) — cze$¢ zwigzana ze sprzetem, zwigzana z danym modelem

Po aktualizacji sterownik jest automatycznie resetowany, po czym przywracana jest konfigura-
cja zapisana przez uzytkownika w pamieci nieulotne;j.

Konfiguracja zostanie utracona gdy: sterownik miat firmware starszy niz 1.3.0 lub zatadowano
do niego starsze oprogramowanie niz posiadat (downgrade).

Zapala na 5 sekund wszystkie diody led w wybranych na liscie sterownikach. Funkcja utatwia
identyfikacje urzadzen. Dziata z oprogramowaniem R1.6.0 lub nowszym.

Wskazywanie pliku dyskowego *.fblc z oprogramowaniem przeznaczonym do zatadowania. Po
wybraniu pliku, lista sterownikow zostaje zawezona do zgodnych z wybranym oprogramowa-
niem.

Rozpoczyna aktualizacje zaznaczonych na liscie sterownikéw. Sterowniki sg aktualizowane
kolejno, a stan operacji przedstawia kolumna Progress. Po prdbie aktualizacji ostatniego z
wybranych sterownikéw, program kilkukrotnie wraca do tych urzadzen, ktérych aktualizacja
skonczyta sie niepowodzeniem.

Przerywa aktualizacje sterownikow.
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MS/TP NETWORK - ADRESACJA STEROWNIKOW

Wiaczenie
do sieci MS/TP

Prawidtowa
adresacja MS/TP

Wink

Set baudrate

Set MAC

Find

Refind

Nowe lub zresetowane do ustawien fabrycznych sterowniki BLC majg zatgczong procedure
autoadresac;ji. Kilka sekund po podtaczeniu do sieci przyjmujg one tymczasowy, wolny adres
MAC z zakresu 64-127. Ich identyfikacja mozliwa jest poprzez wtasciwos¢ BACnet ID, ktéra w
nowym sterowniku jest rowna numerowi seryjnemu umieszczonemu na etykiecie. Do identyfi-
kacji sterownikdw mozna réwniez wykorzystaé funkcje Wink.

Tak dotgczone do sieci sterowniki nalezy przeadresowac zgodnie z opisanymi nizej zasadami.

Docelowe adresy MAC w jednej sieci MS/TP (kolumna Network) powinny stanowic cigg kolej-
nych liczb naturalnych, bez przerw, zaczynajgc od adresu 0*, ktéry najczesciej posiada sterow-
nik routujgcy do sieci BACnet IP. Po zaadresowaniu wszystkich urzadzen, na sterownikach o
dwéch najwyzszych adresach MAC nalezy zmieni¢ wtasciwos¢ DEV.MaxMaster** (kolumna
MAX master). Poza sytuacjg dodawania kolejnych sterownikéw, powinna ona by¢ w nich réw-
na adresowi ostatniego sterownika w segmencie. Nieprzestrzeganie tych zasad spowalnia ko-
munikacje, co jest wyraznie widoczne podczas przesytania wiekszych pakietow danych, np.
przy aktualizacji czy eksportowaniu bazy do pliku.

MAC Address 0 1 2 3 4 5 6 N-1 N

Max Master 127 127 127 127 127 127 127 N N

* Gdy router nie akceptuje adresu=0, to najlepiej ustawi¢ na nim adres=1
**Zmiane witasciwosci Max Master nalezy wykonac przez stacje operatorskg BACnet.

Zapala na 5 sekund wszystkie diody led w wybranych na liscie sterownikach. Funkcja utatwia
identyfikacje urzadzen. Dziata z oprogramowaniem R1.6.0 lub nowszym.

Wysyta do wybranych na liscie sterownikéw BLC komende zmiany predkosci magistrali. Jest to
odpowiednik zmiany wartosci obiektu MV101.

Uwaga! Inne urzadzenia na sieci, w tym routery IP/MSTP, nie zmienig predkosci swoich por-
téw. Aby zachowa¢ komunikacje, trzeba to zrobi¢ wtasciwymi dla nich metodami.

Zmienia adres MAC wybranego sterownika. Jest to odpowiednik zmiany wartosci obiektu
AV102 oraz wytgczenia automatycznej adresacji w obiekcie BV101.

Szuka w sieci nowych sterownikéw i dotgcza je na koniec listy.

Czysci liste i ponownie wyszukuje wszystkie sterowniki BLC. Poprzez pola From/To mozna
ograniczyc¢ zakres poszukiwanych BACnetID.
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BMS COMPONENTS

SMART BINDING - SUBSKRYBOWANIE ZMIAN NA INNYCH STEROWNIKACH

Subskrypcje COV

Lista kontrolna

Kolumna Source

Kolumna Destination

Kolumna Priority

Running \

Edit

Clear

Read Object List

Get from device

Send to device

Umozliwia konfiguracje natychmiastowego powiadamiania sterownika BLC o zmianach stanu
wybranych obiektéw na innych urzadzeniach. Maksymalnie mozna zatozy¢ 48 subskrypcji.
Mechanizm COV nie zostanie wykorzystany, gdy sterownik na ktérym chcemy zasubskrybowac
zmiany nie wspiera ustugi COV-B. Takie urzadzenia moga odczytywac i zmieniac stan obiektow
w sterowniku BLC przy pomocy ustug odczytu i zapisu.

. Wybierz sterownik w sekcji Navigator (jego ID bedzie widoczne nad listg)

. Otworz sekcje Smart Binding

. Wczytaj liste subskrypcji ze sterownika do tabeli przyciskiem Get From Device

. Wczytaj liste lokalnych obiektow przyciskiem Read Object List

. Zaznaczaj i edytuj subskrypcje (wiersze)

. Przyciskiem Send to device wyslij skonfigurowane subskrypcje z tabeli do sterownika
. Pamietaj, zeby po zakonczeniu pracy zapisa¢ konfiguracje do pamieci nieulotnej.

NOoO b wN R

Referencja do obiektu (typu BV, Bl lub BO) monitorowanego na obcym sterowniku w formacie
1000.BI1, gdzie 1000 to BACnetID sterownika, Bl to typ obiektu, a 1 to numer jego instancji.

Obiekt lokalnego sterownika BLC, ktory ma odzwierciedla¢ stan monitorowanego obiektu. Aby
zaktualizowac pozycje na liscie, nalezy uzy¢ przycisku Read Object List.

Priorytet BACnet uzywany do zapisu monitorowanej wartosci na lokalnym obiekcie.

Wyswietla i umozliwia zmiane stanu programu PG101 "Smart Binding”. Na przykfad zatrzyma-
nie lub wznowienie jego dziatania.

Otwiera okno edycji zaznaczonego na liscie wiersza.

Usuwa zawartos$¢ zaznaczonego na liscie wiersza.

Aktualizuje liste lokalnych obiektow, ktére mozna wybraé podczas edycji jako Destination.

Pobiera do tabeli subskrypcje zaprogramowane w sterowniku. Po tej operacji program sterow-

nika jest zsynchronizowany z wyswietlanym na liscie.

Wysyta do sterownika wszystkie umieszczone w tabeli subskrypcje. Po tej operacji program
sterownika jest zsynchronizowany z wyswietlanym na liscie.
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SMART BINDING - PRZYKLAD SUBSKRYPCJI COV

Lokalne wyjscie Binary Output 13 odwzorowuje stan obiektu Binary Input 1 sterownika DEV1000.
Komenda jest wysytana na priorytecie 16.

1000.811 Unconfirmed COV

Binary Qutput 13

Smart Binding

Source Destination Bind type Priority

:
Read Object List Get from device Send to device

A B
Sterownik BLC Zadanie odnowienia subskrypcji . Sterownik DEV 1000
. ) Potwierdzenie i biezgca wartos¢ .
Binary Output 13 Binary Input 1

Powiadomienia o zmianach wartosci

ZASADA DZIALANIA SUBSKRYPCJI COV

Celem ustug subskrypcji COV jest zapewnienie natychmiastowych powiadomien o zmianach, bez okresowego odpytywania o
wartosci. Eliminujg one zbedny ruch na sieci komunikacyjnej i gwarantuja powiadomienie o krétko trwajgcych zmianach.
Ustugi subskrypcji zmian wymagajg wspotdziatania dwéch urzadzen:

e Sterownik A, ktory zada powiadamiania o zmianach wartosci obiektu na sterowniku B (musi wspierac¢ ustuge COV A)

e Sterownik B, ktéry raportuje zmiany sterownikowi A (musi wspiera¢ ustuge COV B)

Sterownik A w statych odstepach czasu, wysyta do sterownika B zagdanie odnowienia subskrypcji.

Sterownik B potwierdza istnienie subskrypcji, zatgczajac informacje o aktualnej wartosci.

W okresie zycia subskrypcji, sterownik B wysyta do sterownika A informacje o kazdej zmianie subskrybowanej wartosci.
Subskrypcja nieodnowiona przez sterownik A wygasa.

W sterownikach BLC subskrypcje sg odnawiane co 120 s, a wygasajg po 240 s.

. Kod programu jest zsynchronizowany Kod programu zostat zmieniony,

Z pamiecia sterownika. ale nie zatadowano go do sterownika.
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SMART SWITCHING - PROGRAMOWANIE ALGORYTMOW STERUJACYCH

Lista kontrolna

Sktadnia instrukcji

Sekcja TRIGER
Sekcja CONDITION

Sekcja ACTION

Running Vv

Edit

Clear

Read Object List

Get from device

Send to device

. Wybierz sterownik w sekcji Navigator (jego ID bedzie widoczne nad listg)

. Otworz sekcje Smart Switching

. Wczytaj liste instrukcji ze sterownika do tabeli przyciskiem Get From Device

. Wczytaj liste lokalnych obiektow przyciskiem Read Object List

. Zaznaczaj i edytuj instrukcje (wiersze)

. Wyslij wszystkie instrukcje z tabeli do sterownika Send to device

. Pamietaj, zeby po zakonczeniu pracy zapisa¢ konfiguracje do pamieci nieulotne;j.

NoOuUubhwNER

Sekcja ta umozliwia tworzenie szybko dziatajacych, zaleznosci pomiedzy stanami obiektéw
lokalnego sterownika. Kod programu moze mie¢ do 128, kolejno realizowanych instrukcji o
nastepujgcej sktadni:

Jezeli nastgpito zdarzenie zdefiniowane w sekcji TRIGER

i zostat spetniony warunek zdefiniowany w sekcji CONDITION

to wykonaj dziatanie zdefiniowane w sekcji ACTION

Jezeli stan wybranego obiektu zmienit sie na wybrang wartos¢ i trwat przez zadeklarowany
czas, to sprawdzany jest warunek sekcji CONDITION

Jezeli wybrany obiekt ma zadeklarowany stan, to wykonywane zostaje dziatanie zadeklarowa-
ne w sekcji ACTION

ON zapis na zadeklarowanym priorytecie wartosci ON (Active)

OFF zapis na zadeklarowanym priorytecie wartosci OFF (Inctive)

NULL zapis na zadeklarowanym priorytecie wartosci NULL

TOGGLE zapis na zadeklarowanym priorytecie negacji stanu (Present Value)

WARNING OFF zapis na zadeklarowanym priorytecie wartosci OFF (/nactive),
poprzedzony trzema btyskami ostrzegawczymi oraz zwtoka 3 min.

Wyswietla i umozliwia zmiane stanu programu PG102 ”“Smart Switching”.
Na przyktad zatrzymanie lub wznowienie jego dziatania.

Otwiera okno edycji zaznaczonej na liscie instrukgcji.

Usuwa zawartos$¢ zaznaczonej na liscie instrukgji.

Aktualizuje liste lokalnych obiektow, ktére mozna wybraé podczas edyc;ji.

Pobiera do tabeli subskrypcje zaprogramowane w sterowniku. Po tej operacji program sterow-

nika jest zsynchronizowany z wyswietlanym na liscie.

Wysyta do sterownika wszystkie umieszczone w tabeli subskrypcje. Po tej operacji program
sterownika jest zsynchronizowany z wyswietlanym na liscie.
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SEKCJA SMART SWITCHING - PRZYKLADY PROGRAMOW

Funkcjonalnos¢ przekaznika.
Woyjscie BO13 odwzorowuje stan wejscia BI1.

Binary Input 1 Binary Output 13
Binary Input 1 OFF 0 Binary Output 13 OFF 16

Funkcjonalnos¢ przekaznika impulsowego.
Kazde przycisniecie przycisku podtgczonego do BI1 powoduje zmiane stanu BO13 na przeciwny.

Bin ON 0 Binary Output 13 TOGGLE 16

Funkcjonalnos¢ przekaznika czasowego.
Automatycznie wytaczenie BO13 po 10 minutach.

! 3 600000 Binary 3 16

Zatgczenie obwodu podtaczonego do BO13 po wykryciu ruchu czujnikiem PIR, podtgczonym do BI1.
Automatycznie wytgczenie obwodu podtgczonego do BO13 po 5 minutach bezruchu.

Bimary Input 1 Binary Output 13
Bimary Input 1 OFF 300000 Binary Cutput 13 OFF 16

Przyciski podtgczone do BI1 i BV201, naprzemiennie zatgczajg i wytaczajg obwdd oswietleniowy podtaczony do BO15.
Poza okreslonymi w harmonogramie godzinami zajetosci biur (subskrybowanemu w Smart Binding na BV202), oswietlenie wyta-
cza sie automatycznie z ostrzezeniem, po godzinie od jego zataczenia. Wejscie BI5 zatgcza oswietlenie na priorytecie 15, nad-
rzednie w stosunku do przyciskdow i harmonogramu, ktdre dziatajg na priorytecie 16.

Binary Input 1 Binary Output 15 TOGGLE
Bmary Value 201 ON 0 Binary Output 15 TOGGLE 16
Binary Input 5 ON 0 Binary Output 15 ON 15
Binary Input 5 OFF (] Binary Output 15 NULL 15
Kod programu jest zsynchronizowany Kod programu zostat zmieniony,
. Z pamiecia sterownika. . ale nie zatadowano go do sterownika.
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Oprogramowanie narzedziowe MST v3.15 ml O|0b®

BMS COMPONENTS

ZASADA DZIALANIA PRIORYTETOW BACnet

W obiektow typu Binary Value i Binary Output sterownikow BLC jest zaimplementowany mechanizm sterowania przez komendy
(Commandable). Wartosci tych obiektow nie mozna zmienic¢ poprzez bezposredni zapis wtasciwosci Present Value, a jedynie
przez zapisy w ich tablicach priorytetow.

Tablica priorytetéw ma 16 elementdw, z ktdrych najnizszy numer (1) jest najwyzej w hierarchii. W kazdym elemencie tablicy
mozna zapisac jedng z trzech wartosci: ON (Active), OFF (Inactive) lub NULL (pusty). Obiekt przyjmuje wartos¢ (Present Value)
niepustego elementu tablicy o najnizszym numerze priorytetu. W przypadku kiedy wszystkie elementy tablicy majg wartos¢
Null, wiasciwosé Present Value przyjmuje wartos¢ domysing (Relinquish Default).

Przyktad zastosowania:

Obiekt sterujgcy obwodem jest domysinie wytaczony.

Zataczanie obwodu przez algorytm sterowania: zapis ON lub OFF na priorytecie 10.

Nadrzedne wytgczenie obwodu przez mechanizm bezpieczenstwa: zapis OFF lub NULL na priorytecie 3.
Ponizsza tabela przedstawia pie¢ sytuacji:

A. Obwadd nie jest przez nic sterowany i przyjmuje wartos¢ domysing (wytgczenie).
B. Obwdd jest zatgczony przez algorytm sterujacy
C. Obwad jest wytaczony przez algorytm sterujacy
D. Obwdd jest wytgczony przez mechanizm bezpieczerstwa, pomimo zgdania zatgczenia przez algorytm sterujacy
E. Obwdd jest wytgczony przez mechanizm bezpieczenstwa, pomimo proby recznego zataczenia przez operatora
A B C D E
Wynikowa wartos¢ biezgca (Present Value) | OFF ON OFF OFF OFF
Priorytet 1
Priorytet 2
Priorytet 3 Mechanizm bezpieczenstwa OFF OFF
Priorytet 4
Priorytet 5 Sterowanie przez operatoréw (manual) ON
Priorytet 6
Priorytet 7
Priorytet 8
Priorytet 9
Priorytet 10 Algorytm sterujgcy ON OFF ON OFF
Priorytet 11
Priorytet 12
Priorytet 13
Priorytet 14
Priorytet 15
Priorytet 16
Wartos$¢ domyslna (Relinquish Default) OFF OFF OFF OFF OFF
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